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SSkande: Max Segerljung 

5 

Anordning vid ett for lasthantering avsett fordon 
UPPFINNINGENS OMRADE OCH TIDIGARE TEKNIK 

10 

Uppfinningen avser en anordning vid ett for lasthantering avsett 
fordon, sasom en industritruck, innefattande en med fordonet 
fdrbunden rdrlig arm, med vilken ett verktyg avsett f5r barande 
av last ar forbundet, samt en inrattning for styrning av rorelser 
15 hos namnda verktyg. 

Fordon avsedda fdr lasthantering existerar i en mangd olika utfo- 
randen, inkluderande till exempel gravmaskiner, traktorer, sS 
kallade frontlastare och industritruckar. Dylika fordon kan vara 

20 savSI forarstyrda som forarlosa, fjarrstyrda. Uppfinningen finner 
tillampning vid allehanda typer av fordon som ar avsedda for 
hantering av laster, men finner sarskilt tillampning vid fordon av 
trucktyp, sasom exempelvis en industritruck, d v s ett fordon vil- 
ket framfors i lagerlokaler, industrilokaler, pa lastgardar och dy- 

25 likt for hantering av laster. Av denna aniedning kommer uppfin- 
ningen i det fdljande frdmst att beskrivas i samband med fordon 
av sadan trucktyp utan att fdr den skull vara begrdnsad till sa- 
dana fordon. 

30 For hantering av last ar det kant att fdrse ovannamnda typ av 
fordon med en anordning av inledningsvis namnt slag. Exempel- 
vis ar det kant att utrusta en industritruck med ett gaffelverktyg, 
vilket ar hdjbart och sankbart pa en pa fordonet anordnad va- 
sentligen vertikal lyftmast. En dylik anordning tillater emeilertid 

35 ingen fSrflyttmng av verktyget i horisontalled relativt fordonet, 
vilket resulterar i att hela fordonet maste forflyttas i horisontalled 
nar en dylik forflyttning av verktyget onskas. 




SAM MAN F ATTN I NG AV UPPFINNINGEN 



Syftet med uppfinningen ar att vidareutveckla anordningar av in- 
5 ledningsvis namnt siag for mdjliggSrande av forbattrade rorelse- 
mdnster hos det i anordningen ingaende verktyget och darmed 
uppnaendf av <*n mer flex i bel hantering av last . 

Detta syfte uppnas enligt uppfinningen genom tillhandahallande 
10 av en anordning av namnt slag, hos vilken 

- armen ar svangbart lagrad vld fordonet kring en forsta vasentli- 
gen horisontell axel, 

- anordningen innefattar organ f6r svangning av armen relativt ett 
chassi hos fordonet, 

15 - verktyget Sr anordnat forskjutbart relativt chassit hos fordonet i 
riktning av armens huvudsakiiga langdutstrackning, 

- anordningen innefattar organ fdr fdrskjutning av verktyget, 

- styrinrattningen ar utformad att samordna svangningsorganets 
svSngning av armen samt fdrskjutningsorganets fdrskjutning av 

20 verktyget fCr uppnaende av en forflyttning av pa verktyget uppbu- 
ren last utmed en i forhallande till fordonet valfritt placerad och 
ett valfritt utseende uppvisande kurva i vertikalplanet. 

Med en dylik anordning mdjliggdrs fdljaktligen en mycket flexibel 
hantering av laster, dSr lasten kan fSrflyttas langs med valfri 
kurva i vertikalplanet. Med termen "kurva" avses i denna beskriv- 
ning och efterfdljande patentkrav aven rata linjer, ty en rat linje 
ar ju endast att betrakta som en kurva med oandiig krokningsra- 
die. Saledes kan last exempelvis f&rflyttas i hojdled pa valfritt 
konstant avst&nd fran fordonet, varvid armens maximala langd 
begransar maximalt avstand frSn fordonet. Likaledes ar det moj- 
ligt att med anordningen fdrflytta last i horisontalled relativt for- 
donet pa valfri konstant hdjd aver det underlag pa vilket fordonet 
3r placerat. Flexibiliteten I lasthantering som tillhandahalls av en 
uppfmningsenlig anordning tillater en omfattande forflyttning av 
last under det att fordonet ar stillastaende, vilket exempelvis ar 
mycket fdrdelaktigt dar platsutrymmet ar forhallandevis begran- 
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sat. Vidare g5r verktygets rorelsemojligheter det mojligt att er- 
halla atkomst av svart atkomligt placerade laster. Exempelvis 
mojliggdrs inkdrande av verktyget langt in i ett lastutrymme hos 
en jarnvagsvagn, pa ett lastbilsflak eller dylikt fdr hamtning eller 
5 avlamning av laster dar. 

Enligt en foredragen utforingsform av uppfinningen ar verktyget 
anordnat svangbart relativt armen kring en andra vasentligen ho- 
risontell axel, varvid anordningen innefattar medel for svangning 
10 av verktyget relativt armen och styrinrattningen ar utformad att 
styra svangningsmedlets svangning av verktyget for installing 
av verktygets orientering. Via installing av verktygets oriente- 
ring ar det alltsa mdjiigt att stalla in iastens orientering efter 6ns- 
kemal. 

15 

Enligt en annan fdredragen utforingsform av uppfinningen ar 
styrinrattningen utformad att samordna svangningsmedlets 
svangning av verktyget med svangningsorganets svangning av 
armen samt med fdrskjutningsorganets fOrskjutning av verktyget 

20 fdr uppnaende av en onskvard beordrad orientering hos verktyget 
under dess fdrflyttning. Pa detta satt kan alltsa verktyget 
installas att under fdrflyttning intaga en sadan orientering, 
konstant elier varierande under forflyttningen, att pa verktyget 
uppburen last vid varje tidpunkt under fdrflyttning en ar dnskvart 

25 orienterad. 

Enligt en annan fdredragen utfdringsform av uppfinningen ar 
styrinrattningen utformad att samordna namnda svangningsrdrel- 
ser och forskjutningsrdrelser fdr bibehailande av en vasentligen 

30 konstant orientering hos pa verktyget uppburen last under fdr- 
flyttning av lasten. Av detta fdljer att namnda andra horisonteila 
axel nddvandigtvis ar parallellt inriktad med namnda fdrsta hori- 
sonteila axel. Tack vare denna utformning av styrinrattningen 
mdjliggdrs fdljaktligen fdrflyttning av last utmed valfri kurva i ver- 

35 tikalplanet under bevarande av Iastens orientering. Detta minskar 
bland annat risken fdr att last skall tappas fran verktyget under 
fdrflyttning. 



• rev 
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Enllgt en annan fdredragen utforingsform av uppfinningen ar 
verktyget forbundet med armen via en inrattning f6r utbytbar 
fastning av verktyg vid armen. Fdljaktligen Sr det mojligt att byta 
5 verktyg fdr anpassning till den last som skall hanteras. 

Enligt en annan fdredragen utfdringsform av uppfinningen ar ar- 
men for bunden med fordonet vid ena iangsidan av fordonet sett i 
dettas normala korriktning. Saledes ar armen placerad sa att den 
10 ej medfor nagon fdrsamring av sikten for en fdrare av fordonet. 

Ytterligare fordelar med, fordelaktiga sardrag hos samt anvand- 
ningsomraden fdr uppfinningen framgar av dvriga osjalvstSndiga 
patentkrav samt den fOljande beskrivningen. 

15 

KORT BESKRIVNING AV RITNINGARNA 



Nedan beskrivs sasom exempel anforda foredragna utforingsfor- 
mer av uppfinningen under hdnvisning till bifogade ritningar, pa 
20 vilka: 



Fig 1 ar en sidovy av en anordning vid ett f6r iasthantering 
avsett fordon eniigt en forsta utfSringsform av uppfin- 
ningen, 

25 

Fig 2-6 ar sidovyer av den i fig 1 visade anordningen schema- 
tise illustrerande olika rfirelsemonster, vilka Sr mdj- 
liga att uppna med en anordning av det uppfinnings- 
enliga slaget, 

30 

Fig 7 ar en sidovy av den i fig 1-6 visade anordningen 
schematiskt illustrerande barande av last i en mojlig 
position relativt fordonet, och 

35 Fig 8 ar en perspektivvy snett framifran delvis i tvarsnitt av 
en anordning vid ett fdr Iasthantering avsett fordon 
enligt en andra utforingsform av uppfinningen. 




DETALJERAD BESKRIVNING AV FOREDRAGNA UTFORINGS- 
FORMER AV UPPFINNINGEN 

5 I fig 1 Hlustreras en anordning vid ett for lasthantering avsett for- 
don enligt en fdrsta utforingsform av uppfinningen. Det i samtliga 
figurer illustrerade fordonet 1 ar en industritruck med en forar- 
plats F, ett chassi 2 och i narheten av varsitt hdrn av en rek- 
tangel i horisontalplanet med chassit forbundna hjul 3, varav ex- 

10 empelvis tva ar individuellt drivbara for framdrivning av fordonet 
och exempelvis alia fyra hjulen ar individuellt styrbara for styr- 
ning av fordonet. Som redan inledningsvis papekats ar denna typ 
av fordon endast en mojlig typ av fordon hos vilken uppfinningen 
finner tillSmpning och foljaktligen kan mangahanda andra typer 

15 av fordon anvandas. 

Anordningen innefattar en med fordonet 1 forbunden r6rlig arm 4, 
med vilken ett verktyg 5 avsett for barande av last ar fdrbundet. 
Verktyget kan vara vilken typ av verktyg eller redskap som heist, 

20 varvid valet av verktyg lampiigen gors pa basis av vilken last som 
skall hanteras. Till exempel kan verktyg i form av gripverktyg, 
halldon, skopor och liknande anv§ndas. Det i fig 1 illustrerade 
verktyget 5 ar ett tva gafflar uppvisande gaffelverktyg, vilket sa- 
som illustrerat i fig 7 ar val lampat fdr hantering av last L place- 

25 rad pa en sa kallad lastpall 6. 

Armen 4 ar svangbart lagrad vid fordonet kring en fdrsta 
vSsentligen horisontell axel 8. Enligt den i fig 1 illustrerade ut- 
foringsformen av uppfinningen ar axeln 8, kring vilken armen 4 ar 
30 svangbar. anordnad vid den i fordonets normala korriktning bakre 
an den av fordonet. 

Den uppfinningsenliga anordningen innefattar vidare organ for 
svangning av armen 4 relativt fordonets chassi 2 kring axeln 8. 
35 Svangningsorganet kan exempelvis omfatta olika typer av moto- 
rer, exempelvis elektriska motorer, stalldon och liknande for 
astadkommande av namnda svdngning. Foretradesvis inkluderar 
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dock svangningsorganet ett hydrauliskt drivorgan, sasom exem- 
pelvis en hydraulmotor eller en hydraulcylinder. Enligt den i fig 1 
fllustrerade utfdringsformen av uppfinningen ar detta hydrauliska 
drivorgan anordnat i form av en hydraulcylinder 9, vilken ar for- 
5 bunden med fordonets chassi 2 och med armen 4. 

Hydraulcylindern 9 ar med sin kolvstang 10, vid dess ena ande 
11, ledat fdrbunden med armen 4 via ett fastelement 12 och vid 
en schematiskt vid 13 antydd fastpunkt ledat fdrbunden med 
10 chassit 2. Genom att styra hydraulcylindern bringas ailtsa armen 
4 att svanga kring axeln 8. 

Verktyget 5 ar anordnat fdrskjutbart relativt chassit 2 hos fordo- 
net i riktning av armens 4 huvudsakliga langdutstrackning och 

15 anordningen innefattar organ 17 for fdrskjutning av verktyget. 
Armen 4 uppvisar fdretradesvis, sasom illustrerat i fig 1 , en lang- 
strackt bomartad konfiguration. Fdrskjutbarheten hos verktyget 5 
ar i den i fig 1-7 illustrerade utfdringsformen realiserad darige- 
nom, att armen inkluderar atminstone tva i fdrhallande till var- 

20 andra i armens huvudsakliga langdutstrackning fdrskjutbara delar 
14, 15, 16, varvid verktyget 5 ar fdrbundet med en forsta 16 av 
de fdrskjutbara delarna och en andra 14 av de fdrskjutbara de- 
larna ar fdrbunden med fordonets chassi, och att fOrskjutningsor- 
ganet ar anordnat att fdrskjuta armens fdrsta och andra fdrskjut- 

25 bara delar 16, 14 i forhallande till varandra fdr forskjutning av 
verktyget 5 relativt fordonets chassi 2. Enligt den i fig 1-7 illustre- 
rade utfdringsformen ar de fdrskjutbara armdelarna 14, 15, 16 
teleskopiskt mottagna i och fdrskjutbara relativt varandra. I fig 1- 
7 illustreras hurusom armen 4 inkluderar tre stycken fdrskjutbara 

30 delar 14, 15, 16, men det inses att saval tva delar som fler antal 
delar an tre ar mdjliga att utnyttja enligt dnskemal. 

Fdrskjutningsorganet kan exempelvis anordnas i form av olika 
typer av motorer vilka ar utformade att fdrskjuta delarna 14. 15, 
35 16 i fdrhallande till varandra. Enligt den i fig 1-7 illustrerade utfd- 
ringsformen inkluderar dock fdrskjutningsorganet ett hydrauliskt 
drivorgan, fdretradesvis en hydraulcylinder, vilken ar schematiskt 
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antydd vid 17. Harvid ar hydraulcylindern med sin ena ande fdr- 
bunden med armdelen 14 och med sin andra ande, t ex en ande 
av hydraulcylinderns 17 kolvstang, fdrbunden med armdelen 16. 
Genom styrning av hydraulcylindern 17 kan alltsa armens 4 langd 
5 installas genom forskjutning av delarna 14, 15, 16 relativt 
varandra, varvid det med armdelen 16 fdrbundna verktyget 5 fdr- 
skjuts relativt fordonets 1 chassi 2. 

Vidare innefattar anordningen en inrattning, schematiskt indike- 
10 rad vid 7, for styrning av rdrelser hos verktyget 5. Styrinratt- 
ningen 7 ar utformad att samordna svangningsorganets 9 svang- 
ning av armen 4 samt fdrskjutningsorganets 17 fdrskjutning av 
verktyget 5 f6r uppnaende av en fdrflyttning av pa verktyget upp- 
buren last utmed en i fdrhallande till fordonet 1 valfritt placerad 
15 och ett valfritt utseende uppvisande kurva i vertikalplanet. 

Exempelvis kan styrinrattningen 7 inkludera en programmerbar 
dator, vilken vid behov kan omprogrammeras. Fdretradesvis in- 
nefattar anordningen I ett dylikt fall avenledes medel fdr avkan- 

20 ning av armens 4 vinkel relativt chassit 2 samt medel f5r avkan- 
ning av verktygets 5 forskjutning relativt chassit, f6r sandande av 
dessa avkanda varden till styrinrattningen 7, vilken lampligtvis ar 
anordnad att baserat pa dessa varden berakna samt till svang- 
ningsorganet 9 och fSrskjutningsorganet 17 sanda lampliga styr- 

25 signaler for uppnaende av onskad fdrflyttning av verktyget 5 och 
darmed onskad fdrflyttning av pa verktyget 5 uppburen last. 

Det kan till exempel vid fordonets 1 forarplats F vara anordnat 
mandverorgan, sasom exempelvis en eller flera styrspakar, rat- 

30 tar, knappar och liknande fdr, fran en operator, inmatning av 
dnskade rorelser hos verktyget 5, varvid signaler motsvarande 
gjorda inmatningar sands till styrinrattningen 7 for samordnande 
av armens 4 svangning samt verktygets 5 fdrskjutning i eniighet 
med gjorda inmatningar f6r uppnaende av dnskad fdrflyttning av 

35 verktyget 5. 




Hos kanda typer av anordningar vid f6r hantering av last avsedda 
fordon det kant att anordna mandverorgan f6r styrning av det f5r 
barande av last avsedda verktyget i en eller flera riktningar. Dar- 
vid styrs via manoverorganen vanligtvis de kraftorgan som styr 
5 verktygets forflyttning. 

En stor fordel med den uppfinnlngsenliga anordningen jamfdrt 
med tidlgare kand teknik bestar dari, att samordnandet av 
svangningsorganets 9 svangning av armen 4 samt fdrskjutnings- 

10 organets 17 forskjutning av verktyget 5 sker med styrinrattningen 
7. Det ar alltsa mojligt att via lampliga inmatningsmedel, sasom 
exempelvis de ovan namnda manoverorganen, inmata onskad 
fdrflyttning av verktyget 5 och darpa uppburen last, varpa styrin- 
rattningen 7 sedan skoter n§mnt samordnande for uppnaende av 

15 6nskad forflyttning av verktyget. Saledes undviks det far en ope- 
rator av anordningen besvarliga manuella samordnandet, exem- 
pelvis via ett flertal mandverorgan, av rdrelser i olika riktningar 
med olika svangningsorgan, forskjutningsorgan och liknande for 
uppnaende av dnskad fdrflyttnlng av verktyget. 

20 

I fig 2 illustreras nagra av de rdrelsemdnster som ar mojliga att 
uppna med en anordning av det uppfinnlngsenliga slaget. Exem- 
pelvis ar det mdjligt att fdrflytta verktyget 5, och darmed pa 
verktyget 5 uppburen last, utmed en bagformig kurva sasom den, 

25 vilken indikeras vid 18. Det ar aven mojligt att forflytta verktyget 
5 utmed olika rata llnjer, sasom exempelvis utmed linjen 19 f6r 
fdrflyttnlng av verktyget i vertikal riktning, d v s f6r hdjning och 
sankning av verktyget 5 relativt fordonets chassi 2 och darmed 
relativt det underlag 20 pa vilket fordonet 1 ar placerat. Denna 

30 hdjdledsfdrflyttning av verktyget 5 kan exempelvis utfdras ovan- 
fdr fordonet 1, sasom illustrerat i fig 2 , eller pa valfritt avstand d 
i horisontalled fran fordonet 1, d v s pa valfritt avstand framfor 
r fordonet I dess normala kdrriktning, sasom illustrerat i figurer 4 

-i och 5. 

": 35 




Vidare mdjliggors aven ratlinjig fdrfiyttning av verktyget 5 i hori- 
sontalled pa konstant hfijd h Over det underlag 20 pa vilket for- 
donet ar placerat, sasom illustrerat i fig 6. 

5 Valfri kombination av ovan avhandlade rorelsemonster ar givetvis 
Sven mojlig att uppna med en uppfinningsenlig anordning. 

Den utmarkta flexibiliteten i rdretser hos verktyget 5 och darmed 
ptacering av pa verktyget 5 uppburen last L mojiiggdr exempelvis 
10 transport av last L med fordonet 1 under det att lasten L ar place- 
rad rakt ovanfar fordonet, vilket ar liktydlgt med ovanfdr forar- 
platsen F hos det i fig 1-7 Hlustrerade fordonet, sasom illustrerat 
i fig 7. Detta Sr t ex mycket fordelaktigt dar platsutrymmet ar be- 
gransat, vilket ofta ar fallet i lagerlokaler och liknande. 

15 

Foretradesvis ar verktyget 5 anordnat svangbart relativt armen 4 
kring en andra vasentligen horisontell axel 21. Verktygets 5 
svangningsrorelse kring axeln 21 ar indikerad med pilar I och II i 
fig 1 samt med pil III i fig 3. Enligt den i fig 1-7 illustrerade 

20 utforingsformen ar axeln 21 anordnad hos ett fran armens 4 
huvudsakliga Idngdutstrdckning avvinklat element 24. Vidare in- 
nefattar anordningen foretradesvis medel for svangning av verk- 
tyget relativt armen 4. Styrinrattningen 7 ar da lampligen utfor- 
mad att styra svdngningsmedlets svangning av verktyget 5 for 

25 instailning av verktygets orientering, d v s installing av verk- 
tygets vinkel relativt ett horisontalplan, vilket i fdreliggande utfd- 
ringsform kan likstailas med en instailning av vinkeln hos gaffel- 
verktygets 5 gafflar 22 relativt ett horisontalplan. 

30 Foretradesvis ar styrinrattningen utformad att samordna 
svangningsmedlets 23 svangning av verktyget 5 med 
svangningsorganets 9 svangning av armen samt med 
forskjutningsorganets 17 fdrskjutning av verktyget for uppnaende 
av en onskvdrd beordrad orientering hos verktyget under dess 

35 fdrfiyttning. Orienteringen hos verktyget kan darvid exempelvis 
beordras via de ovan namnda manoverorganen. 
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Enligt den in fig 1-7 Hlustrerade utfOringsformen av fdreliggande 
uppfinning ar styrinrattningen 7 utformad att samordna nSmnda 
svangningsrorelser och forskjutningsrorelser, d v s svang- 
ningsmedlets svangning av verktyget, svangningsorganets 
5 svangning av armen samt forskjutningsorganets forskjutning av 
verktyget, fdr bibehallande av en vasentligen konstant orientering 
hos pa verktyget uppburen last under fdrflyttning av lasten. Med 
andra ord kan pa verktyget 5 uppburen last under fdrflyttning, 
tack vare svangningsmedlets svangning av verktyget relativt 
10 armen, bibehalla en vasentligen konstant vinkel relativt ett 
horisontalplan, vilket exempelvis kan utgoras av det underlag 20 
pa vilket fordonet ar belaget sasom illustrerat pa ritningarna. 

Svangningsmedlet kan exempelvis omfatta olika typer av moto- 
15 rer, exempelvis elektriska motorer, staildon och liknande for 
astadkommande av namnda svangning av verktyget 5. F6retrS- 
desvis inkluderar dock svangningsmedlet ett hydrauliskt drivor- 
gan, sasom exempelvis en hydraulmotor eller en hydraulcylinder. 
Enligt den i fig 1-7 iilustrerade utfdringsformen av uppfinningen 
20 ar detta hydrauliska drivorgan anordnat i form av en hydraulcy- 
linder 23. Hydraulcylindern 23 ar via elementet 24 fdrbundet med 
armen 4 och ar med sin kolvstang vid kolvstangens ande 25 ledat 
fdrbunden med ett fastelement 26, vilket ar svangbart kring axeln 
21. Genom styrning av hydraulcylindern erhalls alltsa dnskad 
25 svangning av verktyget 5 relativt armen 4. 

Enligt den i fig 1-7 iilustrerade utfdringsformen av uppfinningen 
ar armen 4 fdrbunden med fordonet 1 vid ena langsidan av for- 
donet sett i dettas normala k8rriktning. Harigenom utgor armen 4 

30 inte nagon begransning av sikten framat f6r en fQrare av fordonet 
1 vid framfdrande av fordonet i dess normala kdrriktning, vilket 
eljest har varit ett problem hos kanda industritruckar uppvisande 
en vasentligen vertikal lyftmast f6r hojning och sankning av 
verktyg placerad pa sikthindrande plats direkt framfer fQrarplat- 

35 sen. 




I fig 8 illustreras en anordning vid ett for lasthantering avsett for- 
don enligt en andra utfdringsform av uppfinningen. Det enda som 
skiljer utfdringsformen enligt fig 8 fran den ovan med hanvisning 
till fig 1-7 diskuterade utfdringsformen 3r placeringen av armen 
5 4, vilken enligt utfdringsformen i fig 8 ar placerad vid den andra 
langsidan av fordonet sett i dettas normala kdrriktning jSmfort 
med utfdringsformen enligt fig 1-7. 

Med hanvisning till den i fig 8 visade utforingsformen kommer nu 
10 verktygets 5 fastning vid armen 4 att fdrklaras, men det inses att 
beskrivningen nedan aven ar applicerbar pa utfdringsformen en- 
ligt fig 1-7. 

Verktyget 5 ar enligt de i fig 1-8 illustrerade utfdringsformerna av 
15 uppfinningen fdrbundet med armen via en inrattning 27 fdr fast- 
ning av verktyg. Fdretradesvis ar inrattningen 27 en inrattning f6r 
utbytbar fastning av verktyg vid armen 4, narmare bestamt i nar- 
heten av den fran fordonets chassi 2 fjarmade och genom svang- 
ning av armen 4 kring axeln 8 fritt rdrliga anden av armen, for 
20 mdjliggdrande av utbyte av verktyget 5 i andamal att anpassa 
verktyget efter den typ av last som skall hanteras. 

Inrattningen 27 ar anordnad i narheten av armens 4 fran fordo- 
nets chassi 2 aviagsna fria ande och innefattar ett med namnda 

25 ande hos armen fdrbundet element 24 anordnat att skjuta in mot 
fordonets mitt sett i dess normala kdrriktning for att halla en fdst- 
punkt, schematiskt antydd vid 2g, f6r verktyget vid fastinratt- 
ningen vasentligen centrerad relativt en horlsontell langdaxel hos 
fordonet i namnda normala kdrriktning genom fordonets tyngd- 

30 punkt. Pi detta satt m6jligg6rs alltsa hantering av last centrerat 
framfSr fordonet relativt en horlsontell langdaxel hos fordonet, 
aven fastan armen 4 ar beiagen vid ena langsidan av fordonet 
sett i dettas normala kdrriktning. 

35 Uppfinningen ar givetvis inte pa nagot satt begransad till de ovan 
beskrivna fdredragna utfdringsformerna, utan en mangd mdjlig- 
heter till modifikationer darav torde vara uppenbara for en ge- 
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nomsnittsfackman pa uppfinningens omrade utan avvikande fran 
uppfinningens grundtanke, sadan denna definieras i bifogade 
patentkrav. 

Vad galler anv§ndningen av orden "horisontal" samt "vertikal" i 
denna avhandling i relation till fordonet och dess uppbyggnad 
samt styrning avser detta lagen da fordonet vilar pa ett horison- 
tellt underlag, och axlar och dylikt ar naturligtvis annorlunda in- 
riktade vid kSrande pa lutande underlag eller over hinder. 

De ovan diskuterade hydraulcylindrarna 9, 17, 23 Sr enligt 
dnskemal mdjliga att anordna med varsitt eget tillhSrande hyd- 
raulsystem eller med ett gemensamt hydrauisystem f6r styrning 
av hydraulcylindrarna och dlrmed styrning av med respektive cy- 
linder relaterade rorelser hos verktyget 5 och darpa uppburen 
last. 



Patentkrav 



1. Anordning vid ett for lasthantering avsett fordon (1) „ sasom en 
industritruck, innefattande en med fordonet fdrbunden rdrlig arm 
(4). med vilken ett verktyg (5) avsett fdr barande av last (L) ar 
fdrbundet, samt en inrattning (7) fdr styrning av rbrelser hos 
namnda verktyg, 

- armen ar svangbart lagrad vid fordonet kring en fdrsta 
vasentligen horisontell axel (8), 

- anordnlngen Innefattar organ (9) for svangning av armen rela- 
tivt ett chassi (2) hos fordonet, 

- verktyget (5) ar anordnat fdrskjutbart relativt chassit (2) hos 
fordonet i rlktnlng av armens (4) huvudsakliga langdutstrackning, 

- anordnlngen innefattar organ (17) fdr fdrskjutning av verktyget, 

- styrinrattningen (7) ar utformad att samordna svangnlngsorga- 
nets (9) svangning av armen samt f6rskjutningsorganets (17) fdr- 
skjutning av verktyget far uppnaende av en fdrflyttning av pa 
verktyget (5) uppburen last utmed en I fdrhallande till fordonet 
valfritt placerad och ett valfritt utseende uppvisande kurva i verti- 
kalplanet. 

2. Anordning enligt krav 1, kannetecknari hs raw att verktyget (5) 
ar anordnat svangbart relativt armen (4) kring en andra 
vasentligen horisontell axel (21), att anordnlngen innefattar 
medel (23) fdr svangning av verktyget relativt armen och att 
styrinrattningen (7) ar utformad att styra svangningsmedlets (23) 
svangning av verktyget (5) fdr installing av verktygets 
orientering. 

3. Anordning enligt krav 2, kMnnetetiknaH ria ra » a tt styrinratt- 
ningen (7) ar utformad att samordna svangningsmedlets (23) 
svangning av verktyget (5) med svangningsorganets (9) svang- 
ning av armen samt med fdrskjutningsorganets (17) fdrskjutning 
av verktyget fdr uppnaende av en dnskvard beordrad orientering 
hos verktyget under dess fdrflyttning. 



4. Anordning enligt krav 3, kSnnetecknarl riaraw a tt styrinrStt- 
ningen (7) ar utformad att samordna namnda svSngningsrdrelser 
och fdrskjutningsrdrelser fdr bibehallande av en vasentligen 
konstant orientering bos pa verktyget uppburen last under 
fdrflyttning av lasten. 

5. Anordning enligt nagot fdregaende krav, kMnetecknad dSrav, 
att armen inkluderar atminstone tva i fdrhallande till varandra i 
armens huvudsakliga langdutstrackning fdrskjutbara delar (14, 
15, 16), varvid verktyget ar fdrbundet med en fdrsta (16) av de 
fdrskjutbara delarna och en andra (14) av de fdrskjutbara delarna 
ar fdrbunden med fordonets chassi (2), och att fdrskjutningsor- 
ganet (17) ar anordnat att fdrskjuta armens fdrsta och andra fdr- 
skjutbara delar (16. 14) i fdrhallande fill varandra f6r forskjutning 
av verktyget (5) relaftivt fordonets chassi (2). 

6. Anordning enligt krav 5, kSnneteaknad ria ra w a tt namnda fdr- 
skjutbara armdelar (14, 15, 16) ar teleskopiskt mottagna I och 
fdrskjutbara relativt varandra. 



7. Anordning enligt nagot fdregaende krav , kSnnetanknari riaVaw, 
att fdrskjutningsorganet (17) inkluderar ett fdrsta hydrauliskt 
drivorgan. 

8. Anordning enligt krav 7, kSnnetecknad ria rfl » a tt det fdrsta 
hydrauliska drivorganet ar en fdrsta hydraulcylinder. 

9. Anordning enligt nagot fdregaende krav, kSnnetecknad riarav, 
att verktyget ar fdrbundet med armen via en inrattning (27) fdr 
utbytbar fastning av verktyg vid armen (4). 

10. Anordning enligt nagot fdregaende krav, kSnnetecknad darav, 
att verktyget (5) ar ett tva gafflar (22) uppvisande gaffel verktyg. 

1 1 . Anordning enligt nagot fdregaende krav, kSnnetecknad riarav, 
att armen (4) §r fdrbunden med fordonet (1) vid ena langsidan av 
fordonet sett i deltas normala kdrriktning. 



12. Anordning enligt krav 11, kann&tecknari riaraw a tt verktyget 
(5) §r fSrbundet med armen (4) via en inrattning (27) f6r fastning 
av verktyg i narheten av armens (4) fran fordonets chassi (2) 

5 avlagsna fria Snde, och att denna inrattning innefattar ett med 
namnda ande hos armen forbundet element (24) anordnat att 
skjuta in mot fordonets mitt sett i dess normala korriktning f6r att 
halla en fastpunkt (29) f8r verktyget vid fSstinrattningen vasentli- 
gen centrerad relativt en horisonteli langdaxel hos fordonet i 
10 namnda normala korriktning genom fordonets tyngdpunkt. 

13. Anordning enligt nagot foregaende krav, kMnnetenknaH H arav, 
att svangningsorganet (9) inkluderar ett andra hydrauliskt drivor- 
gan. 

15 

14. Anordning enligt krav 13, karmeter.knaci riarav a tt det andra 
hydrauliska drivorganet ar en andra hydraulcylinder, vilken Sr 
forbunden med fordonets chassi och med armen. 

20 15. Anordning enligt nagot av kraven 2-14, kSnnetecknad darav, 
att svangningsmedlet (23) inkluderar ett tredje hydrauliskt drivor- 
gan. 

16. Anordning enligt krav 15, kSnnater.knaH rtaraw a tt det tredje 
25 hydrauliska drivorganet Sr en tredje hydraulcylinder. 
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Sammandrag 

Uppflnningen avser en anordning vid ett for lasthanterlng avsett 
fordon (1), sasom en industritruck, innefattande en med fordonet 

5 fdrbunden rdrlig arm (4), med vilken ett verktyg (5) avsett for ba- 
rande av last ar fdrbundet, samt en inr§ttning (7) f6r styrning av 
rorelser hos namnda verktyg. Armen (4) hos anordningen ar 
svangbart lagrad vfd fordonet kring en forsta vasentligen hori- 
sontell axel (8). Anordningen innefattar organ (9) for svSngning 

10 av armen relativt ett chassi (2) hos fordonet. Verktyget (5) ar an- 
ordnat fdrskjutbart relativt chasslt (2) hos fordonet I riktning av 
armens huvudsakliga langdutstrackning. Anordningen innefattar 
organ (17) f6r fdrskjutning av verktyget. StyrinrSttningen (7) Sr 
utformad att samordna svangningsorganets (9) sv^ngning av ar- 

15 men samt fdrskjutningsorganets (17) fftrskjutning av verktyget far 
uppnaende av en fSrflyttnlng av pa verktyget (5) uppburen last 
utmed en i forhallande till fordonet valfritt placerad och ett valfritt 
utseende uppvisande kurva I vertlkalptanet. 
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(Fig- 1). 
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Fig 7 
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